Ing.-Pult

SPS3

Beweglicher Teil

SPS2

Feststehender Teil

SPS1

TECS

RS-232-BD RS-232-BD PROGRAMM RS-232-IF RS-232-IF PROGRAMM RS-232-BD
M201 1 NOT-STOP vom Ing -Pult FIN/AUS. M251 M601 1 NOT-STOP vom Ing -Pult FIN/AU MB51
M202. frei M25; M6Q: Ing -Betrieb ist FINJAUS MBS D214 Kuppel Ein / Aus
M203 Hupe M25; M6Q: Mag -Platz-Mitte (Hard M865: D507 1 Kuppel Umgeh hewegl Teil (nicht) Ruhe
5 MB66: M204 4 F i dffnen START M254 M604. 4 W-1\ M654 Umgeb. Gebaude (nicht) Ruhe
54 MB66: M205 5 FI i chliessen START M255 M605 5 SW-SYSTEM RUHESTELLUNG MB55 Notstop Ein / Aus
5. M660 M206 6 dffnen START M256 M606 6 Meldung Kuppel in Ruhe JAINEIN M656
55 M661 M2 chliessen START M25’ M6Q' Mag -Platz-Mitte | it MBS’ M268 K It ik Ku-auto Fin / Au
M208 8  Fokus einwarts FIN/AUL M258 M608 8  Frontrkn dffnen MB58 D21
M209 9 Fokus auswarts EIN/AUS M259 M609 9 Frontrkn tart/stop M659 D212
M210 10 Kuppel drehen rechts schnell M260 M610 10 Jochkn. dffnen start M660 D211
M211 11 Kuppel drehen links schnell M261 M611 11 hliessen start M661 D211 M284 6 (Quittierung Ku-Auta)
M212 12 Kuppel drehen rechts fein M262 M612 12 Fokus einwarts START/STOP. M662 D210
M21: 13 Kuppel drehen links fein M263 M613 13 Fokus auswarts START/STOP M663 D210
M214 14 R EIN/AUS M264 M614 14 frei M664
M215 15 Auf M265 M615 15 Kuppel drehen rechts schnell EIN/AUS (Ing) M665 M100( 16 Automatik SWE ist Ein/Au
M216 16 Ab M266 M616 16 Kuppel drehen links schnell EIN/AUS (Ing) M666
M21 1 WE-System EIN/AUS M267 M617 17 Kuppel drehen rechts fein EIN/AUS (Ing) M667
M218 18 SWE-Katze rechts FIN M268 M618 18 Kuppel drehen links fein EIN/AUS (Ing) M668 D204 M206 18 Auto SW ]
M219 19 SWE-Katze link M269 M619 19 i 1g_EIN/AUS M669
M220 20 SWE-Kat; 2 M270 M620 20 Ku.-Azimut auf SWE Zielsystem fahren M670
M221 21 SWE-Hub Auf FIN M271 M621 21 Ku.-Azimut auf SWE. tem fahren M671 Vorwahl
M222 22 SWE Hub Ab M272 M622 22 K EIN (Ing) M672 T D188 7 Torposition Tore
M223 3 SWE Hub M MB2. 3 Ing.-SW-Befrieh ein M6 Riickmeldung Torunterk., mov.
M224 4 EIN/AUL M274 M624. 4 Joch ist auf Mag-Platz Pr1 (Ing) M674 D211
M225 5 Krankatze rechts FIN M275 M625 5 Jach ist auf Mag-Platz Pr2 (Ing) M675 D211 ‘
M226 6 Krankatze link: M276 M626 6 Jach ist auf Mag-Platz RC (Ing) M676 D211 MB41 2 Ring auf Tubu Frkn zu, Jkn auf
M2: Krankatze V2 M; M62 Jach ist auf Mag-Platz IR (Ing) M6’ D211 ‘ M842 M843 M844 MB45 3 Ring auf Mag-plat: Jkn_dffnen
M228 8 Kran Haupthub Auf FIN M278 M628 8 Joch ist auf Tubus (Ing) M678 D211
M229 9 Kran Haupthub Ab M279 M629 9 Ing) M679
M230 0 Kran Haupthub M280 M630 0 SW i (Ing) M680 /
M231 1 Kran Haupthub V3 M281 M631 1 Freigahe M681 ‘ Jach auf Tubu Erkn_auf Jkn zu
M232 2 Kran Hlifshub Auf EIN M28: MB3: 2 WATCHDOG MB8: M84 8 Jach auf Mag-Plat; Jkn.
M233 3 Kran Hilfshub Ab M28:
M234 4 Kran Hilfshub M284 Ing.-Pult Ein/Aus
M235 35 Kran Hilfshub M285 D206 3 Vorwahl Spalt, Riickm. Tore, Pos Tor5, may D218 ‘ Fokus einw. / ausw.
M236 36 Ing -Pult FIN/AUS (Watch-dag) M286 D185 9 Bed Ing -Pult Fokus stop
M23 37 Freigahe Tore M287 Jochkn. 6ffnen / schliessen
M238 38 Vorwahl 1/0 M288 D205 34 Ringlloch Pos. fiir Ki wung (Auto SW) D21’ Frontr.kn. offnen / schliessen
M239 39 Vorwahl 2/1 M289 |
M240 40 Vorwahl 3/2 M290
M241 41 Vorwahl 4/; M291 D203 35 RM SW-Status, Auto-SW beendet, Fehler D216 | D224 17 Auto SW heendet, Fehler
M242 42 Vorwahl 5/4 M292
= M24 43 SW M293 I
= M244 44 SW M294 12frei
a [ 45 SweHuhgespemt(Knehelnu) |
= M246 46 frei M296
2 M24 47 frei M297 | 30frei
- M248 48 frei M298
= I
= D88 49 C D701 - D712) D88
< I
o
O] I
o 12 frei
o M251 1 1 a Ing -Pult Fin/Au M201 MB51 1 NOT-STOP von Kuppel M601 1 ‘
o M252 la EIN/AUS M20: MB5: Kuppel EIN/AU: MB0: 0 13 frei
M253 la i g EINJALL M20: MBS: Riickm_ Inghetrieh EIN/AU MBO0: ‘
M254 4 laKi EIN/AUS M204. M654 4 TECS bereit M604. 1 ustand Kuppel?
M255 5 laSWE. tem EIN/ALL M205 MB55 5  Riickm R g M605 ‘
M256 6 |aFreigabe EIN/AUS //SW-MONTAGEBETRIER M206 M656 B M606
M25 L a Vorwahl 1/0 M20 MBS AUE vom Pult MB0 ‘ M28: 5 ustand Tare?
M258 8 laVorwahl 2/1 M208 M658 8 AB vom Pult M608
M259 9 laVorwahl M209 M659 9 lt-Freigabe vom Pult M609 ‘ Tel.-Nachf. ist Ein / Aus
M260 10 laVorwahl 4/3 M210 M660 10 Vorwahl 1/0 vom Pult M610 D550 M268 2 K Ku-Atomatik Fin /
M261 11 laVorwahl 5/4 M211 M661 11 Vorwahl 2/1 vom Pult M611 | Shutdown Ein / Aus
M262 12 1 Mag-Platzmitte M212 M662 12 Vorwahl 3/2 vom Pult M612
M26! 13 Not-Stap-Kuppel M213 MB63 13 Vorwahl 4/3 vom Puit M613 | Abbruch
M264 14 TECS bereit M214 M664 14 Vorwahl 5/4 vom Pult M614 D189 M284 6 Ku-Ato. Erstes F 1
M265 15 Kuppel Fin/Aus (Watchdog SPS1) M215 M665 15 M615 | Ziel-Azimut
M266 16 Watchdog von SPS2 / SPS1 M216 M666 16 SW Abriisten Freigabe M616
M667 17 SW Aufriisten Freigabe M617 |
M668 18 EIN/AUS M618
T M669 19 frei M619 I
M670 20 Frkn.sind zu / Jochkn. sind auf (Auto SW) M620 M255 22 FrKnzuJKn auf (Tubus) (Ing.)
M671 21 Jochkn. sind auf (Auto SW) M621 [ M256 23 J.Kn auf (Mag-Platz), und Frontr. )
M672 22 Jochkn sind zu / Frkn. sind auf (Auto SW) M622 M260 27 JKn. zuFrKnauf (Tubus) (Ing.)
M673 23 Jochkn. sind zu (Auto SW) M623 [ M261 28 1.Kn.zu (Mag-Platz) (Ing.)
M674 4. i (Ku-Auto) M624.
D195 1 Kuppel Azimut D214 MB75 5 Freigabe TECS it) M625 ‘
M676 6 1 (Ing) M626
M6’ W heendet (Ing) M62 I D588 18 SW i beenden (Ing)
M26 18 bedienbar (Jach auf Magplatz) M21 M678 8 SW ehler M628
M268 19 R hedienbar (Ring auf Tubus) M218 M679 9 Tel -Azimut Qsthereich (Tor-Auta) M629 ‘
M269 0 Park unten M219 20 M680 0 SW-Fehler bei M630
M270 1 Kuppel in Ruhe M220 M681 1 Gehiude RUHESTELLUNG (NC) M631 ‘ neuer SW
M271 2 _SW l M221 MB8: 2 WATCHDOG M63: forts. bei Aufsp.
M272 3 SW heendet M22 M1300 D214 3 K D390 AN D560 M254 16 SW-Auto- Modu F
M273 4 trung M22. Freig.Imp. D210 4 SW di D201 Zielsystem
M274 5 Jach oben M224 [ D201 5 Freig Tel -Hohe D20: M1320 \ Start
\i%mp. Abbruch
D191 26 Knehel Endlagen D21 /K D19: M285 Tel.-Hohe, Shutdown
D19: 27 SWE Katze Position D18:
D194 28 SWE Hub Position D184 D213 36 K 1 (Ing.). D572 D572 29 Endlagen Joch-Frontr knehel
D196 29 Fokus-Ost Position D21° D217 37 Fokus-Ost D195 M287 45 Fokus-Ost (+/-..)
D19 30 Fokus-Siid Position D218 D218 38 Fokus-Sid D196 M288 46 Fokus-Siid (+/-..)
D198 31 Fokus-West Pasition D219 D219 39 Fokus-West D19 M289 47 Fokus-West (+/-....)
D199 32 Fokus-Nord Position D220 D220 40 Fokus-Nord D198 M290 48 Fokus-Nord (+/- )
W. Miiller




